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nalyse tactorielle

Analyse de 2 variables v, (ex: taille et poids) sur N sujets S
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.antr'iculographie isotopique

m Marquage des GR au 9°MTc

m Synchronisation ECG
m Analyse de CTA globale / locale
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SEGMENTATION
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ESURES DE VOLUMES

activité
Vol VG =), v
A
A = activité max
v = volume du voxel en cc activité
Vol VD =)' v x

A




lvmo—vemtriculog raphie

INETIQUE GLOBALE

Ventricule Droit | | O0ms - 91 cc | 0ms - 89 cc I | Ventricule Gauche |




mo-ventriculographie

INETIQUE LOCALE

fas(t)

L,




mo-ventriculographie

INETIQUE LOCALE

fas(t)

L,




mo-ventriculographie

INETIQUE LOCALE

fsv(D)

L,




I

brmo-ventriculograph

"ARAMETRISATION 5D




ARAMETRISATION 5D

Y
L
Q-
©
)
Q
)
Q
N
D
C
O
T
O
=




Y
L
Q.
©
)
Q
)
8
N
D
C
©
T
O
:

"ARAMETRISATION 5D



brmo-ventriculographie

"ARAMETRISATION 5D




lvmo—vemtriculog raphie

INETIQUE LOCALE

09r
08F
07
06 F
05
0.4

0.3 0.4 05 06 o7 0g 0s

0.2

01

TFS (ms)

SV(Zi ) 91)




Tomo-ventriculographie

CINETIQUE LOCALE

Fraction d’éjection systolique (%)
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CINETIQUE LOCALE

Temps de fin de systole (ms)
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TFS(ms) : 399 +/- 16
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